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PÀ£ÁðlPÀ ¸ÀPÁðgÀ 

PÀ£ÁðlPÀ ¸ÁªÀðd¤PÀ ¸ÀAUÀæºÀuÉ ¥ÁgÀzÀ±ÀðPÀvÉ CzsÁåzÉÃ±À 2000, CzsÁåAiÀÄ – 2 gÀ C¢ü¤AiÀÄªÀÄ 3(2) gÀ ¥ÀæPÁgÀ 

C£ÀÄ§AzsÀ – © ( À̧gÀPÀÄUÀ¼À À̧gÀ§gÁdÄ ªÀÄvÀÄÛ ¸ÉÃªÉUÀ¼ÀÄ) 
 

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .  
[ mÉAqÀgï PÀgÉAiÀÄÄªÀ ¥Áæ¢üPÁgÀzÀ ºȨ́ ÀgÀÄ ªÀÄvÀÄÛ «¼Á¸À ] 

 

mÉAqÀgï À̧ASÉå B                    ¢£ÁAPÀB 
 

PÀæªÀÄ 
¸ÀASÉå 

mÉAqÀgï ºÉÆgÀ¹zÀ 
¥Áæ¢üPÁgÀ 

mÉAqÀgï PÀæªÀiÁAPÀ 
ºÁUÀÆ ¢£ÁAPÀ 

À̧gÀPÀÄUÀ¼À À̧gÀ§gÁdÄ 
ªÀÄvÀÄÛ Ȩ́ÃªÉUÀ¼À «ªÀgÀ 

CAzÁdÄ 
ªÉÆvÀÛ ®PÀë 
gÀÆUÀ¼À°è 

EJAr ªÉÆvÀÛ 
gÀÆ UÀ¼À°è 

Globle 
Positioning 

System  
PARA 

METER 

SÁ° mÉAqÀgï 
¥sÁgÀAUÁV 

Cfð À̧°è¸À®Ä 
PÉÆ£É ¢£ÁAPÀ 
ªÀÄvÀÄÛ ¸ÀªÀÄAiÀÄ 

SÁ° mÉAqÀgï 
¥sÁgÀA UÀ¼À£ÀÄß 
«vÀj¸ÀÄªÀ 

¢£ÁAPÀ ªÀÄvÀÄÛ 
¸ÀªÀÄAiÀÄ 

¨sÀwð ªÀiÁrzÀ 
mÉAqÀgï 

¥sÁgÀA UÀ¼À£ÀÄß 
¹éÃPÀj¸À®Ä 

PÉÆ£É ¢£ÁAPÀ 
ªÀÄvÀÄÛ ¸ÀªÀÄAiÀÄ 

¹éÃPÀj¸À¯ÁzÀ 
mÉAqÀgïUÀ¼À£ÀÄß 

vÉgÉAiÀÄÄªÀ 
¢£ÁAPÀ ªÀÄvÀÄÛ 

¸ÀªÀÄAiÀÄ 

mÉAqÀgï ¹éÃPÀj À̧ÄªÀ 
¥Áæ¢üPÁgÀ 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 

            

 
 

mÉAqÀgï PÀgÉAiÀÄÄªÀ ¥Áæ¢üPÁgÀzÀªÀgÀ  
      ¸À» ªÀÄvÀÄÛ ªÉÆºÀgÀÄ 

 
À̧ÆZÀ£ÉB 

1. Globle Positioning System Parameter PÁ®A£ÀÄß RqÁØAiÀÄªÁV ¨sÀwð ªÀiÁrgÀ¨ÉÃPÀÄ 
2. F £ÀªÀÄÆ£ÉAiÀÄ£ÀÄß ¢é¥ÀæwAiÀÄ°è ¸À°è¸À¨ÉÃPÀÄ ºÁUÀÆ ªÁvÁð ¥ÀwæPÉUÉ ¤ÃqÀÄªÀ £ÉÆÃnÃ¹£À JgÀqÀÄ ¥Àæw ¸ÀºÁ ¸À°è¸À¨ÉÃPÀÄ. 
3. ¸ÀÆa¹zÀ mÉAqÀgï ¥ÀæPÀluÉAiÀÄÄ À̧A§AzsÀ¥ÀlÖ C£ÀÄ§AzsÀzÀ°è G É̄èÃTvÀªÁVgÀ É̈ÃPÀÄ. 
4. ¸ÀA§AzsÀ¥ÀlÖ mÉAqÀgï ¥Áæ¢üPÁgÀzÀªÀgÀ ¸À» ªÀÄvÀÄÛ ªÉÆºÀgÀÄ PÀqÁØAiÀÄªÁV EgÀ¨ÉÃPÀÄ. 
5. PÁ®A£À C£ÀéAiÀÄ s̈Àwð ªÀiÁrgÀ̈ ÉÃPÀÄ 
6. PÀ£ÁðlPÀ ¸ÁªÀðd¤PÀ ¸ÀAUÀæºÀuÉ ¥ÁgÀzÀ±ÀðPÀvÉ CzsÁåzÉÃ±À 2000, CzsÁåAiÀÄ – 5 gÀ C¢ü¤AiÀÄªÀÄ 17 gÀ ¥ÀæPÁgÀ PÀ¤µÀ× À̧ªÀÄAiÀÄ ¤UÀ¢ü¥Àr¹gÀ̈ ÉÃPÀÄ 

 


